
Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à A. Ìîðñêîé áîé � 3
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: battle3.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: battle3.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Ïåòÿ ñ Âàñåé èãðàþò â ¾Ìîðñêîé áîé¿. Êàê èçâåñòíî, ¾Ìîðñêîé áîé¿ � ýòî èãðà äëÿ äâóõ
ó÷àñòíèêîâ, â êîòîðîé èãðîêè ïî î÷åðåäè íàçûâàþò êîîðäèíàòû íà íåèçâåñòíîé èì êàðòå ñîïåð-
íèêà (ãîâîðÿò, ÷òî èãðîê ïðîèçâåë âûñòðåë â ýòó êëåòêå). Åñëè ó ñîïåðíèêà ïî ýòèì êîîðäèíàòàì
èìååòñÿ êîðàáëü, òî êîðàáëü èëè åãî ÷àñòü ¾òîïèòñÿ¿, à ïîïàâøèé ïîëó÷àåò ïðàâî ñäåëàòü åùå îäèí
õîä. Öåëü èãðîêà � ïåðâûì ïîðàçèòü âñå êîðàáëè ïðîòèâíèêà.

Èãðà ó Âàñè ñ Ïåòåé ïðîèñõîäèò íà êëåò÷àòîì ïîëå ðàçìåðîì n × m, ïðè÷åì íà ýòîì ïîëå
ðàçìåùåíû êîðàáëè, èìåþùèå ôîðìó ïðÿìîóãîëüíèêîâ ðàçìåðîì 1 × k èëè k × 1. Óæå ñäåëàíî
íåñêîëüêî õîäîâ â èãðå, ïðè÷åì âñå âûñòðåëû, êîòîðûå ïðîèçâåë Âàñÿ îêàçàëèñü íåóäà÷íûìè, òî
åñòü îí íè ðàçó íå íàçâàë êëåòêó, â êîòîðîé íàõîäèòñÿ ÷àñòü êîðàáëÿ, êîòîðûé ïîñòàâèë Ïåòÿ.

Äëÿ òîãî, ÷òîáû ïðèêèíóòü ñâîè øàíñû íà ïîáåäó â èãðå, Âàñÿ õî÷åò íàéòè ÷èñëî ñïîñîáîâ
ïîñòàâèòü íà ïîëå îäèí êîðàáëü ðàçìåðîì 1×k èëè k×1. Ïðè ýòîì íè â îäíó êëåòêó, êîòîðóþ áóäåò
çàíèìàòü êîðàáëü, íå äîëæåí áûë áûòü Âàñåé ïðîèçâåäåí âûñòðåë.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Ïåðâàÿ ñòðîêà âõîäíîãî ôàéëà ñîäåðæèò äâà öåëûõ ÷èñëà n è m (2 ≤ n,m ≤ 100). Ïîñëåäóþùèå
n ñòðîê îïèñûâàþò ïîëå � êàæäàÿ èç íèõ ñîäåðæèò ïî m ñèìâîëîâ: j-ûé ñèìâîë i-îé èç ýòèõ ñòðîê
åñòü ¾#¿, åñëè â õîäå èãðû Âàñÿ ïðîèçâîäèë âûñòðåë â ýòó êëåòêó, è ¾.¿ � â ïðîòèâíîì ñëó÷àå.

Ïîñëåäíÿÿ ñòðîêà âõîäíîãî ôàéëà ñîäåðæèò öåëîå ÷èñëî k (1 ≤ k ≤ 5).
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå îòâåò íà çàäà÷ó.
Ïðèìåðû
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à B. ×åòûðåõóãîëüíèê
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: quadr.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: quadr.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Íà ïëîñêîñòè çàäàíû ÷åòûðå òî÷êè (âîçìîæíî, íåêîòîðûå èç íèõ ñîâïàäàþò). Íåîáõîäèìî âûÿñ-
íèòü, ÿâëÿþòñÿ ëè îíè ÷åòûðüìÿ âåðøèíàìè íåêîòîðîãî êâàäðàòà. Ñòîðîíû ýòîãî êâàäðàòà íåîáÿ-
çàòåëüíî äîëæíû áûòü ïàðàëëåëüíû îñÿì êîîðäèíàò.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Âõîäíîé ôàéë ñîäåðæèò ÷åòûðå ñòðîêè, êàæäàÿ èç êîòîðûõ ñîäåðæèò ïî äâà öåëûõ ÷èñëà � êî-
îðäèíàòû îäíîé èç çàäàííûõ òî÷åê. Âñå ÷èñëà âî âõîäíîì ôàéëå íå ïðåâîñõîäÿò 1000 ïî àáñîëþòíîé
âåëè÷èíå.
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Åñëè çàäàííûå òî÷êè ÿâëÿþòñÿ âåðøèíàìè íåêîòîðîãî êâàäðàòà, òî âûâåäèòå â âûõîäíîé ôàéë
ñëîâî YES, èíà÷å � âûâåäèòå ñëîâî NO.
Ïðèìåðû

quadr.in quadr.out
0 0
1 1
0 1
1 0

YES

0 0
0 0
1 1
0 1

NO
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à C. Ðîáîò
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: robot.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: robot.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Ðîáîò Ð-2008-2009 ïðåäíàçíà÷åí äëÿ èññëåäîâàíèÿ ïðîñòîðîâ Ôëàòëàíäèè, êîòîðûå, êàê èçâåñò-
íî, ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ÷àñòè ïëîñêîñòè, ðàçáèòûå íà åäèíè÷íûå êâàäðàòû (êëåòêè) âåðòèêàëüíûìè
è ãîðèçîíòàëüíûìè ïðÿìûìè. Ïðîãðàììû äëÿ ýòîãî ðîáîòà äîñòàòî÷íî ïðîñòû, òàê êàê íàïèñàíû
íà ÿçûêå ïðîãðàììèðîâàíèÿ, êîòîðûé ñîäåðæèò âñåãî ÷åòûðå êîìàíäû.

Ýòè êîìàíäû òàêîâû:

• ñäâèíóòüñÿ íà êëåòêó ââåðõ � U;

• ñäâèíóòüñÿ íà êëåòêó âíèç � D;

• ñäâèíóòüñÿ íà êëåòêó âëåâî � L;

• ñäâèíóòüñÿ íà êëåòêó âïðàâî � R.

Âàøà çàäà÷à ñîñòîèò â íàïèñàíèè ïðîãðàììû, êîòîðàÿ áóäåò àíàëèçèðîâàòü íåêîòîðûå ñâîéñòâà
ïðîãðàììû äëÿ ðîáîòà Ð-2008-2009, � à èìåííî, ïðåäïîëîæèì, ÷òî èññëåäóåìàÿ îáëàñòü ïðåäñòàâ-
ëÿåò ñîáîé áåñêîíå÷íóþ âî âñåõ ÷åòûðåõ íàïðàâëåíèÿõ ïëîñêîñòü. Çàäàíà ïðîãðàììà äëÿ ðîáîòà
Ð-2008-2009. Íåîáõîäèìî íàéòè ÷èñëî êëåòîê ïëîñêîñòè, êîòîðûå îí ïîñåòèò áîëåå îäíîãî ðàçà.

Çàìåòèì, ÷òî ýòî ÷èñëî íå çàâèñèò îò òîãî, â êàêîé êëåòêå èçíà÷àëüíî íàõîäèòñÿ ðîáîò.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Ïåðâàÿ ñòðîêà âõîäíîãî ôàéëà ñîäåðæèò ïðîãðàììó äëÿ ðîáîòà. Îíà ñîñòîèò òîëüêî èç ñèìâîëîâ
U, D, L, R. Åå äëèíà ïîëîæèòåëüíà è íå ïðåâîñõîäèò 1000 ñèìâîëîâ.
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå îòâåò íà çàäà÷ó.
Ïðèìåðû

robot.in robot.out
ULDR 1
URLD 2
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à D. Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: sequence.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: sequence.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Âàñÿ î÷åíü ëþáèò ïîñëåäîâàòåëüíîñòè. Öåëûìè äíÿìè îí âûïèñûâàåò èõ â òåòðàäêå íà ïîëÿõ
âî âðåìÿ óðîêîâ. Íî Âàñÿ âûïèñûâàåò íå ñëó÷àéíûå ÷èñëà. Âàñÿ âûïèñûâàåò ïîñëåäîâàòåëüíîñòü,
çàäàííóþ ñëåäóþùèìè ñîîòíîøåíèÿìè:

a1 = w

ai = (x · ai−1 + y) mod z, åñëè i > 1

Çäåñü x, y, z è w � íåêèå íàòóðàëüíûå ÷èñëà, êîòîðûå ïåðâûìè ïðèøëè Âàñå íà óì. Íå îäèí è íå
äâà, à òðè äíÿ Âàñÿ âûïèñûâàë íà ïîëÿõ ñâîþ ïîñëåäîâàòåëüíîñòü è, íàêîíåö, ïîíÿë, ÷òî âûïèñàë
n ÷èñåë.

È âñå áû õîðîøî, åñëè áû Âàñèí äðóã Ïåòÿ, íå ñïðîñèë, êàêîå ÷èñëî ÿâëÿåòñÿ k-ûì ïî ïîðÿäêó,
åñëè ýòó ïîñëåäîâàòåëüíîñòü óïîðÿäî÷èòü ïî íåóáûâàíèþ.

È òóò íà Âàñþ íàïàëà ëåíü, ïîýòîìó îí îáðàòèëñÿ ê Âàì çà ïîìîùüþ. Îòâåòüòå íà Ïåòèí âîïðîñ.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Â ïåðâîé ñòðîêå íàõîäÿòñÿ ÷åòûðå ÷èñëà x, y, z è w. Ýòè ÷èñëà ïîëîæèòåëüíû è íå ïðåâîñõîäÿò
10000. Âî âòîðîé ñòðîêå íàõîäÿòñÿ äâà öåëûõ ÷èñëà n è k (1 ≤ k ≤ n ≤ 105).
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå îòâåò íà Ïåòèí âîïðîñ.
Ïðèìåðû

sequence.in sequence.out
1 1 100 2
5 2

3

1 1 100 200
3 2

2
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à E. Êëàâèøà Shift
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: shift.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: shift.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Ó Êîëè áåäà. Íà åãî íîâåíüêîé êëàâèàòóðå ïåðåñòàëà ðàáîòàòü êëàâèøà Shift. Çà âðåìÿ èñïîëü-
çîâàíèÿ êëàâèàòóðû Êîëÿ âñåãî ëèøü íàáðàë ñâîå ñî÷èíåíèå ïî àíãëèéñêîìó ÿçûêó, èñïîëüçóÿ ïðè
ýòîì îáû÷íóþ àíãëèéñêóþ ðàñêëàäêó è òîëüêî ëåâûé Shift (Êîëÿ ïîêà åùå äîñòàòî÷íî ïëîõî íàáè-
ðàåò íà êëàâèàòóðå). Ïðè ïîêóïêå êëàâèàòóðû Êîëå ñîîáùèëè, ÷òî êàæäàÿ êëàâèøà âûäåðæèâàåò
222

2

−1

313
1 íàæàòèé.
Òåïåðü Êîëå èíòåðåñíî, êàêîå ìèíèìàëüíîå ÷èñëî ðàç îí ìîã íàæàòü Shift, ÷òîáû íàáðàòü òîò

æå òåêñò, ÷òîáû çíàòü ìîæåò ëè îí ïîòðåáîâàòü çàìåíó êëàâèàòóðû. Ïðè íàïèñàíèè Êîëÿ ìîã áû
çàæèìàòü Shift è ïîî÷åðåäíî íàæèìàòü íåñêîëüêî äðóãèõ êëàâèø, íå îòïóñêàÿ Shift, è ýòî ñ÷èòàëîñü
áû îäíèì íàæàòèåì. Êëàâèøåé Caps Lock Êîëÿ íå ïîëüçóåòñÿ ïðèíöèïèàëüíî.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Âî âõîäíîì ôàéëå äàí òåêñò íàáðàííûé Êîëåé. Îí ñîñòîèò èç ñòðî÷íûõ è çàãëàâíûõ ëàòèíñêèõ
áóêâ, ïðîáåëîâ è ïåðåâîäîâ ñòðîê. Ðàçìåð âõîäíîãî ôàéëà íà ïðåâûøàåò 103 áàéò.
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå îäíî ÷èñëî � ìèíèìàëüíîå íåîáõîäèìîå ÷èñëî íàæàòèé íà Shift.
Ïðèìåðû

shift.in shift.out
TestLib 2
PCMS 1
PCMS Client 1
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à F. Ñ÷àñòëèâûé áèëåòèê � 3
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: ticket3.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: ticket3.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Íàçîâåì áèëåòèêîì ïîñëåäîâàòåëüíîñòü öèôð äëèíû 2 · n. Áèëåòèê A íàçûâàåòñÿ ñ÷àñòëèâûì,
åñëè âûïîëíÿåòñÿ õîòÿ áû îäèí èç ñëåäóþùèõ êðèòåðèåâ:

• ñóììà öèôð ïåðâîé ïîëîâèíû áèëåòèêà ðàâíà ñóììå öèôð âòîðîé ïîëîâèíû (
n∑

i=1
ai =

2n∑
i=n+1

ai);

• ñóììà öèôð íà íå÷åòíûõ ïîçèöèÿõ ðàâíà ñóììå öèôð íà ÷åòíûõ ïîçèöèÿõ (
n∑

i=1
a2i =

n∑
i=1

a2i−1);

• ñóììà ÷åòíûõ öèôð áèëåòèêà ðàâíà ñóììå åãî íå÷åòíûõ öèôð.

Âàøà çàäà÷à � ïðîâåðèòü, ÿâëÿåòñÿ ëè çàäàííûé áèëåòèê ñ÷àñòëèâûì.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Ïåðâàÿ ñòðîêà âõîäíîãî ôàéëà ñîäåðæèò ÷èñëî n (1 ≤ n ≤ 5000). Âî âòîðîé ñòðîêå ñîäåðæàòñÿ
öèôðû a1, a2, . . . , a2n (0 ≤ ai ≤ 9), ðàçäåëåííûå ïðîáåëàìè.
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå YES, åñëè áèëåòèê ñ÷àñòëèâûé, è NO � â ïðîòèâíîì ñëó÷àå.
Ïðèìåðû

ticket3.in ticket3.out
3
2 1 1 1 1 2

YES

3
2 1 1 1 1 3

NO
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Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à G. Òðåõäèàãîíàëüíàÿ ìàòðèöà
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: tridiag.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: tridiag.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Ñåãîäíÿ íà óðîêå Ñòàíèñëàâó ðàññêàçûâàëè, ÷òî òàêîå ìàòðèöû. Ê ñîæàëåíèþ, áîëüøóþ ÷àñòü
óðîêà Ñòàíèñëàâ èãðàë â íîâóþ ñîâåðøåííî ïîòðÿñàþùóþ èãðó äëÿ òåëåôîíà, è ñîâåðøåííî íè÷åãî
íå çàïîìíèë. Ïîýòîìó êîãäà îí îáíàðóæèë, ÷òî íà äîì çàäàëè ïðîâåðèòü, ÿâëÿþòñÿ ëè íåêîòîðûå
ìàòðèöû òðåõäèàãîíàëüíûìè, åìó íè÷åãî íå îñòàâàëîñü, êðîìå êàê èäòè çà ñîâåòîì ê ëó÷øåìó
äðóãó, òî åñòü ê Âàì.

Âû-òî çíàåòå, ÷òî êâàäðàòíàÿ ìàòðèöà A íàçûâàåòñÿ òðåõäèàãîíàëüíîé, åñëè âñå åå íåíóëåâûå
ýëåìåíòû íàõîäÿòñÿ ëèáî íà ãëàâíîé äèàãîíàëè, ëèáî íà äèàãîíàëÿõ, íàõîäÿùèõñÿ íåïîñðåäñòâåííî
âûøå è íèæå åå (òî åñòü äëÿ ëþáîãî íåíóëåâîãî ýëåìåíòà Aij âåðíî, ÷òî |i− j| ≤ 1).

Ó Ñòàíèñëàâà íå áûëî âðåìåíè ðàçáèðàòüñÿ â ýòîì, òàê êàê îí åùå íå óñïåë ïðîéòè ñâîþ èãðó.
Ïîýòîìó îí ïîïðîñèë Âàñ íàïèñàòü äëÿ íåãî ïðîãðàììó, ðåøàþùóþ çà íåãî çàäà÷ó, çàäàííóþ åìó
íà äîì.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Â ïåðâîé ñòðîêå âõîäíîãî ôàéëà ñîäåðæèòñÿ öåëîå ÷èñëî n � ðàçìåð ìàòðèöû (1 ≤ n ≤ 100).
Äàëåå ñëåäóåò n ñòðîê, êàæäàÿ èç êîòîðûõ ñîäåðæèò n öåëûõ ÷èñåë. j-å ÷èñëî íà i-é ñòðîêå ñîîò-
âåòñòâóåò ýëåìåíòó ìàòðèöû Aij (−10000 ≤ Aij ≤ 10000).
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå ¾YES¿, åñëè ìàòðèöà, çàäàííàÿ âî âõîäíîì ôàéëå, ÿâëÿåòñÿ òðåõäèà-
ãîíàëüíîé, è ¾NO¿ â ïðîòèâíîì ñëó÷àå.
Ïðèìåðû

tridiag.in tridiag.out
2
1 1
1 1

YES

3
1 1 1
1 1 1
0 1 1

NO

2
1 0
1 1

YES

4
1 2 0 0
3 4 5 0
0 6 7 8
0 0 9 0

YES

Ñòðàíèöà 7 èç 8



Öèêë Èíòåðíåò-îëèìïèàä äëÿ øêîëüíèêîâ, ñåçîí 2008-2009
Òðåòüÿ îëèìïèàäà, áàçîâûé óðîâåíü. 18 îêòÿáðÿ 2008 ãîäà.

Çàäà÷à H. Äâå äóãè
Èìÿ âõîäíîãî ôàéëà: twoarcs.in
Èìÿ âûõîäíîãî ôàéëà: twoarcs.out
Îãðàíè÷åíèå ïî âðåìåíè: 2 ñåêóíäû
Îãðàíè÷åíèå ïî ïàìÿòè: 64 ìåãàáàéòà

Â ýòîé çàäà÷å ðå÷ü ïîéäåò î äóãàõ îäíîé è òîé æå îêðóæíîñòè.
Êàæäàÿ äóãà áóäåò çàäàâàòüñÿ ãðàäóñíûìè ìåðàìè åå äâóõ êîíöîâ. Ýòè ãðàäóñíûå ìåðû ÿâëÿ-

þòñÿ öåëûìè ÷èñëàìè îò 0◦ äî 359◦ âêëþ÷èòåëüíî è èçìåðÿþòñÿ ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè îò ëó÷à,
íàïðàâëåííîãî âïðàâî. Òàê êàê â îáùåì ñëó÷àå ñóùåñòâóþò äâå äóãè ñ çàäàííûìè êîíöàìè, ìû
áóäåì ñ÷èòàòü, ÷òî äóãà ïðîõîäèò èç ïåðâîé òî÷êè â ñòîðîíó âîçðàñòàíèÿ óãëà (ñ ó÷åòîì ïåðåõîäà
÷åðåç îòìåòêó 0◦).

Íà ðèñóíêå èçîáðàæåíû äóãè, çàäàâàåìûå ñîîòâåòñòâåííî êàê (0; 60), (180; 30), (210; 270):

0 0 0

90 90 90

180 180 180

270 270 270

Â ñëó÷àå ñîâïàäåíèÿ êîíöîâ äóã óñëîâèìñÿ ñ÷èòàòü, ÷òî òàêèì îáðàçîì çàäàíà äóãà, ñîñòîÿùàÿ
èç îäíîé òî÷êè.

Çàäàíû äâå äóãè îêðóæíîñòè. Íåîáõîäèìî ïðîâåðèòü, èìåþò ëè îíè õîòÿ áû îäíó îáùóþ òî÷êó.
Ôîðìàò âõîäíîãî ôàéëà

Â ïåðâîé ñòðîêå âõîäíîãî ôàéëà íàõîäèòñÿ äâà öåëûõ ÷èñëà S1, F1 � îïèñàíèå ïåðâîé äóãè. Âî
âòîðîé ñòðîêå íàõîäèòñÿ îïèñàíèå âòîðîé äóãè â òîì æå ôîðìàòå.

Âñå ÷èñëà âî âõîäíîì ôàéëå íåîòðèöàòåëüíû è ñòðîãî ìåíüøå 360.
Ôîðìàò âûõîäíîãî ôàéëà

Â âûõîäíîé ôàéë âûâåäèòå ¾YES¿, åñëè äóãè èìåþò õîòÿ áû îäíó îáùóþ òî÷êó, èëè ¾NO¿, åñëè
íå èìåþò îáùèõ òî÷åê.
Ïðèìåðû

twoarcs.in twoarcs.out
0 60
210 270

NO

210 270
180 30

YES

180 30
0 60

YES

Ñòðàíèöà 8 èç 8


